Rozbidrka elementow drog D.01.02.04

D.01.02.04 - ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszych specyfikaciji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérka elementow drég.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) sg materiatem stosowanym, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z wykonaniem dokumentacji dla zadania pn: ,Remont drogi
gminnej w Wélce Starzyniskiej”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych specyfikacjach dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka;
— rozebranie nawierzchni bitumicznej gr. 5 cm,

— rozebranie podbudowy z kruszywa kamiennego gr. 10 cm (droga),

— rozebranie podbudowy z kruszywa kamiennego gr. 20 cm (rozjazd),

— wywoz i utylizacja gruzu z rozbiérki,

— oraz pozostate elementy zgodne z przedmiarem robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

Po stronie Wykonawcy lezy przechowywanie dokumentoéw zwigzanych z przeprowadzong gospodarkg odpadami, w czasie trwania
kontraktu i przez okres gwarancji. Wykonawca przez okres gwarancji bedzie przechowywat wszelkie dokumenty, a w przypadku
zwrdcenia sie Zamawiajgcego udostepni ich zawarto$¢. Wymagania dotyczace w/w zakresu okre$lono w punkcie 1.5.15 STWiORB
D.00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,\WWymagania ogdlne” pkt 3.3.2. Sprzet do rozbiérki.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw wymienionych w pkt 1.3 moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
—  spycharki,
— fadowarki,
— Zzurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Wykonawce robét uznaje sie za wytworce odpadow powstajacych w czasie budowy. Wykonawca odpowiada za
gospodarke odpadami zgodnie z obowigzujacymi przepisami, w tym za przechowywanie dowodéw potwierdzajacych ich
zagospodarowanie. Usuniecie odpaddw, ich wykorzystanie lub unieszkodliwienie jest obowigzkiem wykonawcy.

Materiaty pochodzace z rozbiérek, nie nadajace si¢ do ponownego wykorzystania (w tym elementy z rozbiérek sieci
uzbrojenia terenu i inne) powinny by¢ gromadzone w odpowiedni do tego przygotowanych miejscach zapewnionych przez
Wykonawce, a nastepnie przekazane wyspecjalizowanym odbiorcg zajmujacym sie odzyskiem lub unieszkodliwieniem takich
materiatow.

Materialy pozyskane z rozbiérek wykonywanych w ramach danego zadania a przedstawiajace warto$¢ uzytkowg do
ponownego wykorzystania, stanowig wlasno$¢ Zarzadcy drogi, chyba Ze z uzgodnien, porozumieri uméw lub ustaleh odrebnych itp.
wynika inaczej. Wykonawca robot jest zobowiazany do protokolarnego sporzadzenia inwentaryzacji takich materiatow (potwierdzonej
przez Inspektora Nadzoru / Inzyniera), z okresleniem ich ilosci, oszacowaniem wartosci i dokumentacjg fotograficzna. Do czasu ich
zagospodarowania, Wykonawca rob6t zapewni placow do sktadowania takich materiatow, przewiezie materiaty na te place i sktaduje
je w spos6b nie powodujacy pogorszenia ich wiasciwosci uzytkowych i uszkodzen oraz zapewni nadzér nad nimi w okresie realizacji
robot.

O ponownym wykorzystaniu danego materiatu rozbiérkowego w ramach niniejszego zadania bedzie decydowat Inspektor
Nadzoru w uzgodnieniu z przedstawicielem Zarzadcy drogi, ktéry potwierdzi spetnienie wymogéw okreslonych w dokumentaciji
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Materiaty rozbiorkowe nie majace zastosowania w realizowanym zadaniu (zakwalifikowane jako wiasno$¢ Zarzadcey drogi),
Wykonawca robét przekaze protokolarnie temu Zarzadcy. Potwierdzone przez Inzyniera dokumenty Wykonawca powinien
przekaza¢ Zarzadcy drogi z czasowym wyprzedzeniem umozliwiajgcym ogtoszenie przetargu na sprzedaz tych materiatéw. Do
czasu ich zbycia Wykonawca robét przechowuje i zabezpiecza te materialy w sposéb przedstawiony jak wyzej.

Materiaty rozbiérkowe nie majace zastosowania w realizowanym zadaniu i nie przekazywane Zarzadcy drogi nalezy
zagospodarowac z dyspozycjami zawartymi w dokumentaciji projektowej lub w uzgodnieniach z gestorami (wiascicielami) tych
materiatow.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z
dokumentacjg projektowa, STWIORB lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaciji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor Nadzoru moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWIORB lub przez Inspektora
Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki okre$lone
w STWIORB D.05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog, ogrodzen i przepustéw znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegoInosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.
26




Rozbidrka elementow drog D.01.02.04

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg jest m, m2, szt. dla robot:
—  cieciem nawierzchni pitag mechaniczng — m (metr)
—  nawierzchni — m2 (metr kwadratowy)
Pozostate jednostki obmiarowe zgodnie z przedmiarem robét.

8. ODBIOR ROBOT
OgoIne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 8.
8.1. Odbiér ostateczny

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- obmiar geodezyjny sktadajacy sie z tabeli zawierajacej szeroko$ci oraz rzedne terenu przed i po wykonaniu robét,
- szkic geodezyjny zawierajacy zaznaczong powierzchnig obmiaru,
- szkic geodezyjny zawierajacy zaznaczong dtugo$¢ ciecia nawierzchni,
- tabela w wykazem znakéw przeznaczonych do rozbidrki

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
— zakup i transport niezbednego materiatu i sprzetu,
— zafadunek i odwoz na wiasciwe wysypisko lub sktadowisko,
— koszty biezacego czyszczenia nawierzchni drég dojazdowych,
— koszty zwigzane z oznakowaniem Robot i jego utrzymanie,
— wykonanie wszystkich niezbednych badan i pomiardw, préb i sprawdzen,
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni lub frezowanie zgodnie z przedmiarem robot,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is> 1,00 wg BN-77/8931-12,
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki wraz z utylizacjg,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

9.3. Sposdb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu
i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzyszace, ktdre sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robét tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zgody z D.00.00.00
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